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1-15 | Roboter-Tisch mit StellfUssen
2040 Oberflachenbehandlung Datum Name Ba Ug I’bSSG 1
Gez. | 19.02.2025 RP Artikelnummer Anzahl
Gean. 12111-1-01-00-0
- Teile-/ Zeichnungsnummer Index
JUGARD+KUNSTNER 12111-1-01-00-0
GimBkH Kunden-Zeichnungsnummer Blatt
Weidentalstralle 45 1/2
toleranz 90518 Altdorf —
ISO 2768 - m Tl O Er-3860d Da1t§'1'11-1-01-oo-o_Roboter-Tisch_BG_1.icd A3
2 4 5 | 6 7 8
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Material Kontrolldatum Massstab . . .
Roboter-Tisch mit Stellfissen
Oberflachenbehandlung Datum Name BaugrijSe 1
Gez. | 19.02.2025 RP Artikelnummer Anzahl
Auftrag Gean. 12111-1 -01 -00-0
. = Teile-/ Zeichnungsnummer Index
Pos. Artikelnummer Anzahl Beschreibung JUGARD+KUNSTNER 12111-1-01-00-0
Kunde =1=-U1-UU-
1 12005-1-00-00-0 1 Robotergestell GimBkH Kunden-Zeichnungsnummer Blatt
2 12005-0-02-00-0 1 Gelenkfusse @90 _ Weldentalstalte 45 2/2
Allgemeintoleranz 90518 Altdorf
£ 12005-0-03-00-0 1 Aufhangung Steuerung ISO 2768 - m Telefon 09187-936690 Da1tgi1:11_1_01_00_0 I P—— A3
1 | 2 | 3 5 | 6 7 8




